协作机器人宣传资料

协作机器人本体技术资料
	机器人型号
	CRP-RC08-05

	重量
	22.5kg

	最大有效负载
	5kg

	最大臂长
	904mm

	关节范围
	±360°所有关节

	速度
	关节 最大  180°/s

工具 约1m/s

	重复定位精度
	±0.06mm

	自由度
	6个自由度

	特点
	拖动示教  人机协作  易操作

	应用场合
	搬运  打磨  装配 

	噪声
	噪声小

	IP等级
	IP54

	功耗
	运行典型程序时大约为 200W

	温度
	机器人安装环境温度应该在0-50℃以内

	电源
	100-240V AC 50/60HZ 1000W

	预计操作寿命
	30000hours

	布线
	示教器和控制箱的线缆 6m

	安装方式
	任意装


协作机器人电柜技术资料
	电柜型号
	CRP-E100-H1

	重量
	14.5Kg

	电源
	100-240V AC 50/60HZ 1000W

	示教器线缆
	示教器和控制箱的线缆 6m

	控制箱尺寸
	466mm*173mm*329.5mm

	控制箱I/O端口
	23个数字输入，23个数字输出，4路模拟量输出，编码器信号接口

	I/O电源
	控制箱中为24V 2A 

	通讯
	EntherNet/IP 适配器

	操作模式
	示教、拖动、工艺编程（码垛、视觉、跟踪、喷涂） 

	控制伺服
	EtherCAT总线控制，100M速度，U级同步精度

	软件PLC功能
	梯形图编辑，5000步

	防护等级
	IP20

	示教器
	10.4TFT-LCD，键盘+触摸屏，模式选择开关，急停按钮


介绍：

卡诺普协作机器⼈以安全、轻巧、⾼柔、智能、便捷等与⽣俱来的特性，使⼈和机器⼈不再被冰冷的栏杆所隔开，⼈可以和机器⼈⼀起进⾏协同⼯作，机器⼈也不再只是⼯具，⽽是⼈们⼯作的贴⾝助⼿和亲密伙伴。

CRP协作机器⼈具备以下的功能特点： 

安全性高：从硬件到软件，均采⽤多重冗余设计，能与人类协同作业，确保发⽣碰撞后的⼈员安全，实现机器和⼈共享⼯作空间。 

编程方便：具备拖动⽰教功能。编程简单，可快速应对⼩批量多品种的⽣产模式。编程⻛格符合中国⼈的习惯，对编程使⽤⼈员没有专业要求。

维护简单：机器⼈整个使⽤过程免维护，本体采⽤模块化设计，维修更换部件快捷⽅便。⽤⼾综合使⽤成本低项⽬总体投资少，回报周期短。

可靠性强：卡诺普控制器是⽬前市场上最成熟⼯业机器⼈控制器（数万台的市场 保有量，24⼩时的不停机的⼯作充分证明了我们控制器在⼯业环境 的⻓期可靠性）。

简单易用：本体⾃重轻，搬运、运输方便，⽆需专⻔的起吊设备，部署快捷。

通讯稳定：控制系统到驱动器采⽤EtherCAT
通讯⽅式，抗⼲扰能⼒强，通讯速度快，数据交互量⼤，拖动⼿感更好，碰撞反应更灵敏。

软件定制化：软件完全⾃主开发，拥有全部源代码，可以快速响应客⼾的定制需求。
法兰、底座安装尺寸
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